Hizh Kullanim Kilavuzu - ATV12

A A TEHLIKE

ELEKTRIK CARPMASI, PATLAMA VEYA SICRAMASI RiSKi

« ATV12 kontrol cihazini monte edip calistirmadan dnce bu kilavuzu okuyup, anlayin. Kurulum, ayarlama, onarim ve bakim yetkin personel
tarafindan gerceklestirilmelidir.

« Kullanicilar tiim ekipmanlarin topraklamasina iliskin tim uluslararasi ve ulusal elektrik yasalari gereksinimlerine uyumluluktan sorumludur.

« Bukontrol cihazindaki, baskili devre kartlarida dahil olmak tizere bircok parca hat geriliminde calismaktadir. DOKUNMAYIN. Sadece elektriksel
yalitimh araclar kullanin.

« Gerilim altindayken ekransiz parcalar veya terminal kayis vidasi baglantilarina DOKUNMAYIN.

« PA/+ve PC/-terminalleri veya DC bara kapasitérleri arasinda kisa devre yapmayin.

« Kontrol cihazini devreye almadan énce:

- Harici kumanda gticli de dahil olmak tizere tim gtic kablolarinin baglantisini kesin.

- Tumglc baglanti kesme anahtarlari Gzerinde “ACMAYIN” etiketi yapistirin.

- Tum glc baglanti kesme anahtarlarini acik konumda kilitleyin.

- DCbarasininytikiniin bosalmasiicin 15 DAKIKA BEKLEYIN. Sonra, DC geriliminin 42V degerinden daha az oldugundan emin olmakicin
kurulum kilavuzundaki “Bara gerilim 6lgimu prosedtirii” nii uygulayin. Kontrol cihazi LED’leri, DC bara geriliminin olmadiginin
gostergesi degillerdir.

« Gulc vermeden veya kontrol cihazini calistirip durdurmadan 6nce tiim kapaklari takip kapatin.
Bu talimatlara uyulmamasi, 6ltim ya da agir yaralanmalara neden olabilir.

Elektrikli ekipmanlar sadece yetkili personel tarafindan kurulmali, calistiriimali, servise tabi tutulmali ve bakimlari yapilmalidir. Bu Griinin
kullanimindan kaynaklanan herhangi bir durum icin Schneider Electric sorumluluk kabul etmemektedir.

Asagidaki bilgiler motor kablo uzunlugu 50m (164ft)’den az olan tek motora bagl tek bir hiz kontrol cihazini kullanmak icin tasarlanmistir.
Herhangi farkl bir durumda www.schneider-electric.com.tr'deki ATV12 kullanicr kilavuzuna basvurunuz.
Hiz kontrol cihazini motora baglamadan énce kablolari kontrol ediniz (Uzunluk, gti, ekranli veya ekransiz). Motor kablo uzunlugu _______| (<50 m, 164 ft)

@ Hiz kontrol cihazini teslim aldiginizda kontrol edin.

« ATV12'yi ambalajindan ¢ikariniz ve zarar gortip gérmedigini kontrol edin.

A UYARI

HASARLI KONTROL CiHAZI EKiIPMANI

Hasarli gériinen kontrol cihazini veya kontrol cihazi aksesuarini calistirmayin veya monte etmeyin.
Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim ya da agir yaralanmalara neden olabilir.

« Etiketin Gzerindeki hiz kontrol cihazi referansiyla, satin alma siparisinin benzer oldugunu kontrol edin.

ATV12HU15M2

> 1.5KW - 2HP - 200 / 240V ~o

Cihaz Model referansiniyaz: ve cihaz seri numarasini yaz: v

@ Hat gerilimi uyumlulugunu kontrol edin. !JL!UJJJJ!![|2||7||||||||||||||||||

« Hat geriliminin hiz kontrol cihazinin besleme araligi ile uyumlu olup olmadigini kontrol edin.
Hat Gerilimi _______ Volt Hiz kontrol cihazi gerilimarahgr _______ Volt
Hiz Kontrol Cihazi Besleme Araligi: ATV12e e 0 ¢ F1=100...120 Vtekfaz / ATV12e e 0 e M2=200...240 Vtekfaz |/ ATV12e e e e M3=200...240V ugfaz.

© Hiz kontrol cihazini dikey bicimde monte edin.

50 °C (122 °F)’ye kadar olan hava sicakliklarinda.

oo

@) 250 mm (21in.) (b) =210 mm (0.4 in.)

Diger termik durumlar icin, www.schneider-electric.com.tr adresinden kullanici kilavuzuna bakiniz.

Schneider
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0 Hiz kontrol cihazini baglayin: Gic¢

Hiz kontrol cihazini topraga baglayin.
« Devre kesici degerini ve sigorta degerini kontrol edin.
« Hizkontrol cihazi gerilimiyle, motor gerilimi uyumlulugunu kontrol edin.

Motor gerilimi

« Hiz kontrol cihazini motora baglayin.
« Hizkontrol cihazini hat beslemesine baglayin.
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@ Hiz kontrol cihazina gtic uygulayin.

« Kullanilan lojik girislerinin aktif olmadigini (bakiniz Li1, Li2, Lix) kontrol edin.
» Hiz kontrol cihazina glig uygulayin.

« Hizkontrol cihaziilk glicte bFr goruntuler.

« Birsonrakibaslangicta hiz kontrol cihazi rdY goéruntler.

Motor parametrelerini ayarlayin.

« Motor etiketine bakarak, siradaki parametreleri ayarlayin.

COnF > FULL >

Kod ‘ Aciklama

[Standart motor frekansi]:
Standart motor frekansi (Hz)

bFr

© Hiz kontrol cihazini baglayin:
Kontrol secimi

[UZAK konfiglirasyon]
(Haricireferans ile kontrol)

« Hizreferansinibagla:

Sirasiyla yapiniz:

000

OAIl1

>
0
+
_________ . ceee—e===l

+ Komutu bagla:
2 telli kontrol komutu:
Parametre tCC=2C

LI:ileri

LIx: geri Sirastyla yapiniz:

0+9+0+®

3 telli kontrol komutu:
Parametre tCC=3C

LI1: dur ATV 12 1 Siraslylayapiniz:
LI2: ileri 1 | 0'0'0:®
Lix: geri i ]
[LOKAL konfigtirasyon]
(Dahilireferans ile kontrol).
| Sirasiylayapiniz:
+é+ +

Musteri

Fabrika Ayari ayari

50.0

drC-
[Motor kontrol menuisi]

nPr [Nominal motor glict]:

Motor etiketi tizerindeki nominal motor giicl

Hiz kontrol cihazi
degeri

ncr [Nominal motor akimi]:

Motor etiketi Gzerindeki nominal motor akimi (A)

Hiz kontrol cihazi
degeri

@ Temel parametreleri ayarlayin.

; Musteri
‘ Kod ‘ Aciklama Fabrika Ayari ayari

ACC [Fizlanma]: 30
Hizlanma suresi (s)
[Yavaslama]:

E ’ . .
COnF dEC Yavaslama siiresi (s) 30
[Konfiglirasyon] [Dusuk Hiz):

LsP Minimum referansta motor hizi (Hz) 00
[YUksek hiz]:

HSP Maksimum referansta motor frekansi (Hz) 500
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@ Kontrol secenegdini ayarla

| Kod | Aciklama | 5.1 [UZAK konfiglirasyon] | 5.2[LOKAL konfigiirasyon] | Customer Setting
CONnF> FULL>
Ctl- Fri [Referans kanah’l!. All AlUL
- Referans kontroll
[Kontrol Mentisii]
CO”F’SPLD - [Kontrol tipi]: 2C: 2-telli kontroll
L _ Komut kontrolii 3C: 3-telli kontrol -
[Giris Cikis Menuisti]
@ [UZAK konfiglrasyon] @ [LOKAL konfiglirasyon]
(Fabrika ayari konfiglrasyonu)
Fabrika ayarl parametreler: Fabrika ayarli parametreler:
Fri=2C Fri=AlUL

tcC=2C

SlLoc]o— ¥y
O — @) O -

“8 J5
t S = i
— /R +
8
[Analog Giris Degeri] (Hz)

® Motoru calistirin.
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Menul Yapisi

[UZAK konfiglirasyon]
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[LOKAL konfiglirasyon]
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[Dahili hizreferansi] (Hz)
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Daha kapsamli ment aciklamast icin kullanici kilavuzuna basvurun.

MenU kodlarinin parametre kodlarindan ayrimi tire (-) ile yapilr.
Ornek: [Motor kontrol menisii] (drC-), bFr parametresi.
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